PARALLEL GRIPPERS WITH 3 FINGERS

CHAPADLA PARALELNi SE 3 BODY
PINZE PARALLELE A 3 GRIFFE

Used to manipulate round components, these grippers guarantee an high precision thanks to the synchronizes
closure of the three gripping jaws and to the prismatic guides system.

Ideal for specific sectors like pick-and-place (P&Ps), machines tools interlocking and many other fields, grippers of
PX series cover all different exigencies of modern industrial automation, thanks to their compact dimensions.

Diky manipulaci s kulatymi komponenty zarucuji tyto chapadla vysokou piesnost diky synchronizovanému
uzavfeni tfi upinacich celisti a systému prizmatickych voditek.

Idealni pro specifické sektory, jako je pick-and-place (P & Ps), zamky obrabécich strojii a mnoho dalSich
oborii, chapadla fady PX pokryvaji vsechny jejich potieby moderni pramyslové automatizace diky svym
kompaktnim rozmériim.

Utilizzate per la manipolazione di pezzi tondi, queste pinze garantiscono un grande precisione grazie alla chiusura
sincronizzata delle tre dita di presa e al sistema prismatico delle guide.

Ideale per settori come pick-and-place (P&Ps), asservimento macchine utensili e tanti altri settori, le pinze della
serie PX rispondono a tutte le esigenze dellautomazione industriale moderna, grazie all'estrema compattezza degli
ingombri.

ORDERING CODE / OBJEDNAVKOVY KOD / CHIAVE DI CODIFICA

PX300

Actuators / Pneumatické Pohony / Attuatori

@ gripper / @ chapadlo / @ pinza
16-20-25-32-40-50-63 mm

» 3= Double acting / Dvojcinné/ Doppio effetto

TECHNICAL DATA / TECHNICKA DATA / DATI TECNICI

PARALLEL GRIPPERS WITH 3 FINGERS / CHAPADLA PARALELNI SE 3 BODY / PINZE PARALLELE A 3 GRIFFE

External gripping force (5 bar) Internal gripping force (5 bar) Weight
Bore Vnéjsi uchopovaci sila (5 bar) Vnitini ichopna sila (5 bar) Hmotnost
Forza di presa esterna (5bar) Forza di presa interna (5bar) Peso
216 14(N) 16(N) 80 gr
020 25(N) 28(N) 110gr
@925 42 (N) 47 (N) 140 gr
032 74(N) 82 (N) 237 gr
940 118(N) 130(N) 351 gr
@50 187 (N) 204(N) 541 gr
963 335(N) 359(N) 1020 gr
Fluid / Médium / Fluido Lubricated or non lubricated air/ Mazany nebo nemazany vzduch / Aria con o senza lubrificazione
Operating temperature range / Rozsah provoznich teplot / Temp. di esercizio -10°C/ +60°C
Pressure range / Rozsah tlaku / Pressione di utilizzo 2-7 bar
Action tolerance / Akéni tolerance / Tolleranza d'azione +0.01mm
Max operating frequency / Maximalni provozni frekvence / Max frequenza operativa 016-020-025=120 c.p.m. / §32-@40 @50 @63=60 c.p.m

COMPONENTS / KOMPONENTY / COMPONENTI

9 10 DESCRIPTION / POPIS / DESCRIZIONE MATERIAL/ MATERIAL / MATERIALE
1 body/télo/ corpo aluminium / hlinik / alluminio
@ ? m@ 2 lever/péka/leva steel / ocel / acciaio
3 guide/privodce/ guida steel / ocel / acciaio
D D /D 4 piston / pist/ pistone aluminium/ hlinik/ alluminio
W Vi 5 piston/pist/ pistone aluminium/ hlinik / alluminio
1 | [ I 6 magnet/ magnet/ magnete magnetic material / magneticky material
7 O-ring / O-krouzek NBR
8  srew/Sroub /vite steel / ocel / acciaio
:] £ il 9 seal /tésnéni/ guamnizione NBR
/ / \ 10 seal / tésnéni/ guamizione NBR
F%FFA%_‘%DD 11 cover/Pokryt/ coperchio stainless steel / nerezova ocel / acciaio inox
=7 —— . 12 rearcap/zadni vitko / testata post aluminium / hlinik / alluminio
é é é @ a@b 13 O-ring / 0-krouzek NBR
14 snapring/ snap prsten / seeger steel / ocel / acciaio
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POLICSKE STROJIRNY

P (Closed)
PP (Open)
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PARALLEL GRIPPERS WITH 3 FINGERS

CHAPADLA PARALELNi SE 3 BODY
PINZE PARALLELE A 3 GRIFFE

TT
(Finger opening port)

T

(Finger closing port)

3-UUxUA depth
P.C.D MR

MM
3.4
34
4.5
4.5
5.5
5.5
6.6

MR
25
29
34
44
53
62
76

@XXxXA depth

N2

7.5
8.5
9.5
9.5

~XX3XA depth
PP | QA
7|5
8 | 5
0|5
128
4| 8
179
3|9

Qa
M3x0.5
M3x0.5
M3x0.5
M4x0.7
M4x0.7
M5x0.8
M5x0.8

oZZxZA depth

M3x0.5
M5x0.8
M5x0.8
M5x0.8
M5x0.8
M5x0.8
M5x0.8

UA

PARALLEL GRIPPERS WITH 3 FINGERS / CHAPADLA PARALELNI SE 3 BODY / PINZE PARALLELE A 3 GRIFFE

Actuators / Pneumatické Pohony / Attuatori
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ROUND SWITCH

MAGNETICKY SNiMAC POLOHY

SENSORETONDO
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PARALLEL GRIPPERS WITH 3 FINGERS

CHAPADLA PARALELNi SE 3 BODY
PINZE PARALLELE A 3 GRIFFE

o
040
1 3

CODE

AR4018010
AR4018020
AR4018110
AR4018120

REED (MT.2,5)/ REED (MT.2,5) / REED (MT.2,5)

HALL (MT.2,5)/ HALL (MT.2,5) / HALL (MT.2,5)

REED + M8 (CM 30)/ REED + M8 / REED + M8 (CM 30)
HALL + M8 (CM 30) / HALL + M8 / HALL + M8 (CM 30)

For technical data see page 1.63
Technické udaje viz strana 1.63

4=black/ Cerna / nero
1=brown / hnédy / hnédye
3= blue / modry /azzurro

Per i dati tecnici vedere pag. 1.63




